


|drisi Taiga

* Clark Labs (Clark University) od r. 1987
(Prof. Ron Eastman)

[ ]
na LDF je GIS Idrisi pouZivan k vyuce od TAlgA

r.1996 (Prof. Vladimir Zidek)

|drisi Resource Center od r. 1997 .
(spoleCné s LF ve Zvolenu)

* 32-bitovy prevazné rastrovy systém
podporujici vSak vektorovy format dat

* Image processing — mozaikovani,
transformace, klasifikace (vCetne
hyperspektralnich snimku)

* Abu Abd Allah Muhammed al-Idrisi (1100 4
~1166 n.l.) , idriSi



& IDRISI Environment: Data Path

Nastaveni nového projektu:
= Spustit Idrisi Explorer

= \/ zalozce Projects kliknout pravym tlacitkem mysi a v dialogovém
okné nastavit cestu:
D:\Data\... (vas vlastni adresar)

File Display GIS Analysis  Modeling
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—| Idrizi E«plorer

* Jméno projektu lze nastavit v Editoru
ve spodni Casti zalozky Projects

= Zalozka Files zobrazuje data a
soubory obsazené v projektu

MHame Mowak

= Zalozka Filters umoznuije filtrovat Workingfoder  D\Datatovak
soubory viditelné v zalozce Files




DRISI: DISPLAY Launcher

Zobrazeni rastrového snimku nebo vekiorovych dat
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= DISPLAY Launcher

Display  &EIS An

4 DISPLAY Launcher

ted File:

Raster

Pfimé zobrazeni dat: ze seznamu soubort v Idrisi Explorer



Geomatica

Kanadska firma PCl Geomatics zalozena r.1982

Specializace na DPZ, digitalni fotogrammetrii, prostorové analyzy,
mapy, automatické systémy

Podpora asi 100 rastrovych i vektorovych formatu

Nejnovejsi verze: Geomatica 10.3
%/PC
&/PCI

Geomatica |
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OrthoEngine
Modeler

EASI

FLY!

Chip Manager

GeoRaster Metadata Mapper

Web, Help, Toggle, Exit



is%  Definiens Eterprise Image
Intelligence

* Firma Definiens byla zalozena r.1994 laureatem Nobelovy ceny za
fyziku (1986) profesorem Gerdem Binningem

* Hilavni sidlo ma v Mnichové

* v r. 2000 prichazeji na trh se SW eCognition — objektové
orientované zpracovani obrazu, zalozené na multirozliSovaci
segmentaci

* S verzi 5.0 doslo k prejmenovani na Definiens Professional
* Od verze 7.0 nova koncepce programu:

Definiens Developer

Definiens Architect <> eCé)gnition
erver

Definiens Analyst

Definiens Viewer DEF:NIENS

Understanding Images
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Intelligence

* Listopad 2009: nova verze eCognition Developer 8.0

— Dvé pracovni prostredi: QuickMap a Developer

— Analyza rastrovych a vektorovych dat, i mracna bodu
— Neékolik segmentacnich algoritmu

— Intuitivni ovladani

eCognition Developer 8
for Earth Sciences

The most powerful developement environment available for object-based
image analysis
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Vyvoj od roku 1982 - U.S. Army Corps of Enginneer/CERL (Construction
Engineering Research Lab), pozdéji uvolnén verejnosti a vyvijen v
univerzitnim prostfedi. Dnes tym vyvojafu z mnoha zemi, koordinacni
centrum v Trentu v Italii.

Open source software (General Public Licence),
dostupny zdarma na internetu (http.//grass.itc.it/)

PInohodnotny rastrové - vektorovy GIS s GUI i
textovym uzivatelskym rozhranim

Pro OS GNU/Linux, Windows, MacOSX

Uplatnéni v DPZ - pfedzpracovani obrazovych dat - Fourierova
transformace, analyza hlavnich komponent, filtrace, dale georeferencovani,
ortorektifikace, fizena a nefizena klasifikace (klasifikatory maximalni
pravdépodobnosti a SMAP (sequential maximum a posteriori)), é rQueyova
transformace, zpracovani dat LIDAR aj. tiner
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